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A epansio da Internet e as suas actuas vertentes de utilizagd tém suportado o
desenvolvimento do ensno a digénda aravés dete meio (elearning). Os sstamas exisentes
nesta &ea permitem disponibilizar os mas diversos contelidos a um vasto leque de utilizadores
remotos, bem como fadilitar a sua gestdo e avdiagdo (formativa e sumativa). Neste contexto,
foram desenvolvidos vérios cursos na &ea de Teste e Medicdo para leccionagdo remota araves
do Sstema WebCT?, que congiitli uma das ofertas com maor aceitagdo a nivel mundid. Este
ssema permite gerir bases de dados de adunos, conjuntos de pagines de contelido em HTML e
diversas feramentas de avdiacd e comunicagdo. Edas Ultimas condsem de um Sdema de
correio dectronico interno, um forum de mensagens e um ambiente de conversagdo em tempo
red. A meodologia de avdiagio adoptada subdivide-se em trés partes digintas. Uma primeira
gue condse em associar a pagines de conteldo um mini-teste formativo com perguntas de
repoda multipla em que o duno obtém retorno automéico acerca das razes peas quas as
respostas que escolheu estdo certas ou erradas. Uma segunda formada por tarefas gpresentadas
no find de cada capitulo, que o0 duno devera redizar e cujos resultados 2o enviados a0 docente
para avdiacdo. Uma terceira correspondente a avdiacdo sumativa na forma de um teste find
disponibilizado num periodo prédefinido aravés do ssema WebCT?, em que as perguntas S0
escolhidas degtoriamente a patir de uma base de dados que contém perguntas que cobrem toda
a maéria lecdonada O locd e momento do € dependente de cada utilizador, cabendo a0
WebCT’ o controlo do tempo de redizacgo b teste. As tarefas propostas ao longo do curso
assentam num principio de experimentacdo remota, cuja principd vantagem congste na partilha
de recursos centrdizados, i.e. nd0 é preciso fornecer a cada duno OS recursos necessarios para a
realizacéo dos mesmos
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Fig. 1: Infraestrutura laboratorial remota para redizacio de experiéncias de teste de cartas de
circuito impresso contendo componentes compativels com anorma |EEE1149.1.



A infraestruturalaboratoria remota gpresentada na figura 1 é congtituida por:
?? Umagplicacdo deinterface / controlo formada por trés camadas:

o Camadal: AppletView — Sstema para desenvolvimento de Applets em Java que
comunica com sstemas virtuas de instrumentacéo desenvolvidas peaaplicacéo
residente na.camada 2. O AppletView é responsavel por disponibilizar as aplicagies aos
utilizadores remotos. Neste momento, este pacote encontra-se ainda em fase de
desenvolvimento (versio Betab.0) [http:/mww.nacimiento.com).

o Camada?2: LabView — linguagem gréfica de programacéo que controlatodo o hardware
disponivel no sstema, aravés dos servigos disponibilizados pela camada seguinte
[ http:/Avww.ni.comviaoview/].

0 Camada3: DLL — corresponde a ultima camada reevante para o controlo do hardware,
digponihilizando fungBes de nivel mais elevado de formaatornar trangparente para o
projectista certos pormenores de controlo da infraestrutura de BST, efectuado através de
uma placa controladora de BST desenvolvida pela Goepd. [http:/Aww.goepd .com/].

?? Um dgemadeingrumentacéo do tipo PXI (“PCl eXtenson for Ingrumentation”) que
englobaum PC e aplaca controladora de BST [ http:/mwww.ni.com/pxi/].

?? Uma carta de teste composta por Circuitos I ntegrados que respeitam ainfraestrutura BST.

?? UmaWebCamaque tem por objectivo a monitorizacdo dos resultado dos testes efectuados.

O duno rediza as tarefas aravés de um smples interface, ilustrado na figura 2 Uma das tarefas

propostas consste em controlar, através da infraestrutura BST, 0 estado 16gico de pinos de saida

de componentes da familia Scope™ . O resultado da experiéncia é disponibilizado através de:

?? umaimagem do estado das saidas (através de LEDs), fornecida por uma WebCam

?? 0 conjunto de vectores dedocados para 0 exterior da infraestrutura aravés do pino de saida
(TDO) do regigto de varrimento periférico de um dos componentes compativels com o BST.

Através do interface iludrado, o duno tem a
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Fig. 2: Interface de aexperiéncia.



