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Resumo

Actualmente, a tecnologia automével é um clignte do sector das telecomunicacées,
em particular dos sistemas de posicionamento globais suportados por satélites. A sua
integragdo na interface utilizador-navegocao é uma realidade tal que conduzird a sis-
temas de transporte inteligentes. Embora o GPS NAVSTAR seja o sistema de posi-
cionamento padrdo mais utilizado em navegagdo ao ar livre, ndo fornece, por si
proprio, muitos dos desempenhos necessarios ¢ realizacao de tarefas de navegacao
de exterior. A exigéncia de maiores precisdes nas leituras das posicées levou ao desen-
volvimento, na Gltima década, dos Sistemas de Posicionamento Global Diferencial
(DGPS).

O nosso objectivo é permitir que um mével, dentro de uma determinada drea (cam-
pus), aceda aos dados de correccdo DGPS. Este objectivo serd alcangado através do
projecto e da implementagdo de dois médulos diferentes: uma aplicacédo distribuida,
segundo o modelo Cliente/Servidor, responsavel pelo estabelecimento da ligacdo de
dados sobre a Internet entre as estagdes remotas de DGPS e o campus local, e o apli-
cacao difusora de dados DGPS do campus. O servico fornecido pela aplicagao dis-
tribuida deverd dar suporte adequado para tarefas de navegacéo em campo aberto
no campus com uma precisdo submétrica. Este artigo descreve esta aplicacdo dis-
tribuida.
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