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O queellS?

+ Utilizacdo de tecnologias de
iInformac&o, comunicacdo e
controlo para:

+ Reduzir os

congestionamentos de
trafego,

+ Melhorar a seguranca,

+ Contribuir para a
preservacao do meio
ambiente

+ Melhorar a eficiéncia de um
sistema de transporte.

" Criar estradas, veiculos e utilizadores
“mais inteligentes”
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Evolucao Historica

1=t Period 2nd Period 3rd Period
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1. Preparacao
2. Estudos de viabilidade
3. Desenvolvimento de produtos
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Preparacao (1930 - 1980)

O A tecnologia ainda nao se encontra suficientemente
desenvolvida. A construcao de novas vias de
comunicacao € mais atractivo do que o
desenvolvimento de sistemas ITS.

0 Os semaforos sao considerados como o0 primeiro
sistema ITS (NewYork-1918).

0 ERGS (Electronic Route
Guidance Systems).

o CACS (Comprehensive
Automobile Traffic Control
System).

o ALl (Autofahrer Leit und
Information System).

o Desenvolvimento dos
microprocessadores e do
GPS.
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Estudos de Viabilidade (1980 - 1995)

O Explosao dos programas de
desenvolvimento
subsidiados pela industria e
pelos governos.

= Europa - PROMETHEUS

(Program for European Traffic
with Efficiency and
Unprecedented Safety).

m US - AHS (Automated
Highway System).

= Japao - VICS (Vvenhicle
Information and
Communication System).
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Desenvolvimento de Produtos (1995 -)

o Chauffeur Project (1999) — Fila de camides que
seguem automaticamente o camiao que é
controlado por um condutor.

O Sistemas de navegacao e VICS no Japao
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Sistemas avancados de I'TS

O Gestao de Trafego (SAGT)
(ATMS - Advanced Traffic Management Systems)

O Informacao para Viajantes (SAIV)
(ATIS - Advanced Travellers Information Systems)

O Transportes Publicos (SATP)
(APTS - Advanced Public Transportations Systems)

0 Operacao de Veiculos Comerciais (SOVC)
(CVO - Commercial Vehicles Operation)

O Controlo de Veiculos (SACV)
(AVCS - Advanced Vehicles Control Systems)

O Transportes Rurais (SATR)
(ARTS - Advanced Rural Transports Systems)
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Sistemas Avancados de Gestao de

Tratego 1

O Sao utilizados para melhorar as condicoes de
Trafego e reduzir o atraso dos veiculos, atraves
de software qgue monitoriza as condicdes do
trafego.

O A informacao recolhida é utilizada
para:

m Gerir o sistema

o Seleccionando o numero de
veiculos admitidos nos acessos

o ajustando semaforos
o detectando automaticamente
incidentes.
= A informacao obtida é transferida
também para os SAIV
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Sistemas Avancados de Gestao de
Tratego 11

0 Os trés elementos
principais destes
sistemas sao:

= Equipa de recolha de
Informacao
= Sistemas de suporte
o Camaras, sensores

n Bases de dados
o Painéis electronicos.

m Sistemas de controlo de
trafego em tempo real
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Sistemas Avancados de Gestao de
Tratego 11

Ponte Vasco da Gama — Lisboa
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Sistemas Avancados de Informacao para
Viajantes 1

O O objectivo é:

= informar o0s viajantes em tempo real da
situacao em que se encontram as redes de
transporte

= optimizar o fluxo de veiculos

= influenciar os viajantes para utilizarem melhor
a rede de estradas

= reduzir os congestionamentos
= diminuir os niveis de poluicao.
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Sistemas Avancados de Informacao para
Viajantes 11

O Exemplos

» Informacao em . a0 gn
tempo real da rede P T —
de transporte —h—t £ "

o informac&o sobre o “FF
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con g estionamentos e Webflow32 - Washington State Department of Transportation
atrasos no

transporte publico
ou troca de horario,
actualizado minuto a
minuto.
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Sistemas Avancados de Informacao para

Viajantes 111

m Camaras de transito
5: —04—03 _ ) i \’IE
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Sistemas Avancados de Transporte
Pablico 1

0 Aplicacao de tecnologias electronicas (Sistemas
de localizacdo, painéis electrdonicos, paragens
Inteligentes...) para a operacao de veiculos de
alta taxa de ocupacao.
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Sistemas Avancados de Transporte

Publico 11

O As tecnologias
desenvolvidas para os
SAGT e os SAIV
usam-se para facultar
Informacao sobre:

= Horarios
m Custos
m Trajectos mais adequadas.

0o Mantém informado o
utente, em tempo
real, de qualquer
alteracao nos sistemas
de transporte.
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Northgate TC

10:48 AM
Tue Mar 02
Route Destination Scheduled At Bay Depart Status
Downtown Seattle 10:45 AM 6 On Time
16 Northgate 10:41 AM 2 On Time
16 Seattle Ferry Term 10:42 AM 6 Bus Depared
16 Northgate 11:01 AM 2 No Info Avail
16 Seattle Ferry Term 11:02 AM 6 On Time
41 Northgate 10:44 AM 2 Bus Departed
41 Downtown Seattle 10:50 AM 5 27 Min Delay
66E  Northgate P & R 10:55 AM 2 On Time
B66E Downtown Seattle 10:55 AM 5 Cn Time
67 Northgate P & R 10:41 AM 2 18 Min Delay
67 UwW Campus 10:42 AM 5 Bus Departed
67 Northgate P & R 11:11 AM 2 1 Min Delay

Save Time. Buy a Metro Pass. 824-PASS

Lastupdate: Tue Mar 02 10:47:43 PET 19494
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Sistemas Avancados de Transporte

Publico 111

O Sistema de localizacao de
Autocarros em tempo real
BUSVIEW

http://busview.its.washington.edu/busview_launch.jsp

12 AV HE & NE 47 5T 3 AW & PIKE 5T
S £ 6 miles P |
a3 43 Fic

i 4019 14
12:19 12:30 1220
First Trip  Last Trip 1 s/uy & MERCER 5T el B
izekdays — TO5AM - 11:34PM 155 miles to AURORA A7 & DENNY W] 1
r
Saurday @33 1133PM R
Sunday G340 9:33PM |ﬂ 2.8 miles —

(® SamOn {0 Mam Off
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BUSVIEW

Buszes To Display On higp

Enter Routes I I_ Fpoply

Route Progress

Enter Route I
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Sistemas Avancados de Transporte

Publico IV

SATU — Sistema Automatico de Transporte Urbano (Oeiras)
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Sistemas de Operacao de Veiculos
Comerciais |

O Objectivo:

= Melhorar a seguranca e eficiéncia das operacOes dos
veiculos comerciais e frotas.

GPS

Interface
Comunicagées

Base Dados

Radio

Centro de
Controlo
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Sistemas de Operacao de Veiculos
Comerciaits 11

[ On-board equipment

O Tecnologias utilizadas

= ldentificacao
Automatica de Veiculos

= Classificacao
Automatica de Veiculos

= Localizacdo Automatica
de Veiculos

= Transmissao digital de
trafego em Tempo Real
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Sistemas de Operacao de Veiculos

Comerciais 111

= ldentificacao

Automatica de Veiculos

(Via Verde)

{1} Novos Clientes e Transaccges
(2} vdlidacBes de Identificadores
{3) File de Status

(4] TransaccBes e Fotografias

vy
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Sistemas de Operacao de Veiculos
Comerciats 1V

O Tube Express

TUBGEX<PRESS

Georg i Technology an ltant 10 TUBEXPRESS is As 96% of all commodity freight is carried on pallels, TUBEXPRESS capsules are designed to accommodate
saE'n' lré:thr? ::nﬁ ng‘olﬁnzmtsslur;l:;md‘;‘smednfo tra:s:or? ?;l:sl: commaodities, like coal five pallet loads per capsule. Though loading by fork-lift truck is shown in the illustration, means for automatic
Dr. Carstens was a pioneer in the development of pneumatic capsule pipeline technology. loading and discharging will eventually be developed.
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O Outros Exemplos

Porta-contentores Autbnomos
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Transferéncia de carga
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Sistemas Avancados de Controlo de
Veiculos I

O Estes sistemas combinam sensores, computadores e
sistemas de controlo nos veiculos e infra-estruturas para:

= alertar e assistir os condutores
= intervir na conducao do veiculo

Information Gathering Infrastructure

Roadway-vehicie /T J@ | D . -
Communicaton d ¥ Vehicle-vehicle
Infoq‘mahm Processing Device - . Communicati

LT e atiy BN T am—
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Sistemas Avancados de Controlo de
Veiculos 11

O Exemplos

m Controlo automatico de
veiculos em auto-
estradas

m Estacionamento
automatico

RoboControl 2007 - 28-29 Maio 2007

25



Sistemas Avancados de Controlo de
Veiculos 111

O ParkShuttle - Amsterdam

Airport Schiphol Parking lot e e e
P3. Encontra-se em oo =l . 2y T
G17 o ez S0 200210 .

---------

funcionamento desde 1997 = —,@T_' L %@
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Perspectivas de Desenvolvimentos

— |

Futuros 1

O A nivel mundial:

m 2000 — Inicio ITS

Informacdes de trafego
Implementacdo em veiculos de sistemas de navegacao
(congestionamentos / rotas alternativas)

Implementacdo da recolha electronica de dados por forma
a eliminar os congestionamentos na origem.

= — 2005 — Revolucao nos sistemas de trafego

Informacao sobre transportes publicos (o utilizador escolhe
um destino e o sistema indica o percurso optimo tendo em
conta varios factores — tempo de viagem)

Diminuicdo do numero de acidentes de transito — deteccao

rapida de um acidente e controlo do trafego.
-
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Perspectivas de Desenvolvimentos

— |

Futuros 11

m — 2010 — Auto-estradas automaticas = a

realizacao de um sonho

Crescimentos das infra-estruturas e dos
equipamentos dos veiculos

m > 2010 — Maturidade dos ITS

Estabelecimento de uma sociedade avancada de - ‘
informacao e telecomunicacdes

Inicio da era dos utilizadores de veiculos
automaticos

Reducao drastica do numero de mortes por
acidentes de viacao

Reducao dos congestionamentos
Reducé&o dos niveis de poluicao
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Perspectivas de Desenvolvimentos
Futuros 111

— |

O A nivel nacional (Portugal):

m Brisa — Via verde

Sistema integrado de gestao de incidentes em toda a
rede de auto-estradas (Brisa)

Gestao de trafego Ponte Vasco da Gama

Gertrudes — Controlo de semaforos (Porto)

Gestao de frotas

Efacec — sistema avancado de transporte publico (STCP)

ISEP — GIS, Localizacado automatica de viaturas, Gestao
de frotas
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Prototipos (Cyber Cars Project)

0 ULTra — Taxi automatico
sem condutor (on demand)

m Veiculo eléctrico — 2kW cc
m 4 pessoas
m Vel. Max. 40km/h

RoboControl 2007 - 28-29 Maio 2007
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Prototipos

o MAIT- Modular Automated
Individual Transport
(Transporte porta-a-porta
em cabine privada sem
conducéao)

O Estrutura Modular

m Cabine
m Carriers
m Tracks

'fur ersons
g P

~ cabin
!"\h._; tor freight

guideway-c arrier |
road-carrier

F' -

elevated
guideway

—— road with
navigation-sysie
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